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2 Dynamisch geluidmodel voor Emplacementen - deel 2

= Het Dynamisch Geluidsmodel (DGM)

= Hoe werkt het?
= Wat kun je er mee?

= DGM verlangt andere wijze van modelleren, dus nieuw
Modelleringsprotocol. Wat is er anders?

totaal 20 sheets



korte uitleg werking DGM
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korte uitleg werking DGM

met DGM - 2e model

standaard bijdragen

traditioneel - 2e model
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korte uitleg werking DGM

met DGM - 3e model
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traditioneel - 3e model
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6 Dynamisch geluidmodel voor Emplacementen - deel 2

Activiteiten op emplacement

geluidsniveaus

Mctiviteiten aan

of
neem maatregelen

berekeningen

Activiteiten passend binnen vergunning
of
Geoptimaliseerd gebruik van een emplacement



k_orte uitleg werking DGM

Model voor DGM:

1 bak
1 vast spectrum

alleen dagperiode

1 tijdsduur /snelheid

DGM:

schaalt resultaat op 10*log(aantal bakken)

schaalt het resultaat op basis van het juiste spectrum

schaalt het resultaat naar andere perioden

schaalt het resultaat op 10*log(juiste tijdsduur)

Dit is de basis van het DGM
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Dynamisch geluidmodel voor Emplacementen - deel 2

Invoer Imrner

Bronma:
Verbindi

Bedrijfss
Processe
Rangeer

Resultat
Overzicht
‘Bronnen

(< <<

Uitvoer

ProRail

Beschrijving
Akoestiek
Bronnenlijst

Bedrijfssituatie

CADGM-database\Roosendaal\Roosendaal-beschrijving-2.01.csv

CADGM-database\Roosendaal\Roosendaal-akoestiek-2.01.csv

C:\Program Files\M+P\DGM\bronnenlijst.xml

CANDGM-database\Roosendaal\TTBS - Roosendaal.csv
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Dynamisch geluidmodel voor Emplacementen - deel 2

Invoer Rangeerbewegingen
Bronmaatregelen
Plan Volgnummer Van spoor Naar spoor
1 3 proceslocatis - 04 procesiocatie - L1
1 4 . procaslocatia - P1 . procesbocatie - 04
| l2 3 l procaslocatis - P4 [ procesiocatie - P3
Pmﬂﬂ 3 - 4 . proceslocatie - 04 - proceslocatie - L1
Rangeerbewegingen 3 _ 5 | | e
e | 9 2 procasiocatia - L14 proceslocatie - B2
proceslocatis - 04 procesfocatie - L12
proceslocatz - P3 procesiocatie - 04
procaslocatie - L12 procestocatie - 05
proceslocatis - 05 procesiocatie - P2

Treintype

VIRM-WI

VIRM-AT

VIRM-VI

VIRM-IV

VIRMAV

WIRM-VT

Eenheden Periode

nreslneatia -5

ProRail
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10 Dynamisch geluidmodel voor Emplacementen - deel 2

Overschrijding Owerschrijding Owerschrijding

Livond avond nacht
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LDag
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Processen
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13 Dynamisch geluidmodel voor Emplacementen - deel 2

Invoer Resultaten per ontvangerpunt
Bijb’nmaatregelén Emplacement voldoet NIET aan quagg
Vesbindifien Overschrijding Overschrijding Owerschrijding
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15 Dynamisch geluidmodel voor Emplacementen - deel 2
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Invoer Processen

Bronmaatregelen
o Plan Volgnummer Spoor Treinty e Tijdsduur [min]
Verbindingen

13 1 proceslocatis - LLE ICRrm-7 Mt Eloc 1700

proceslocatis - LL

BEdrijISSituatiB j | . proceslocatizs - LLE
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proceslocatiz - LS
proceslocatis - Ls

procaslocatie - LS actief procas

procesiocatiz - LS

procesiocatis - L2

ProRail : : : =




16 Dynamisch geluidmodel voor Emplacementen - deel 2

Invoer Resultaten per ontvangerpunt
Bronmaatregelen

Emplacement voldoet aan eisen

I,b o

Verbindingen
- Overschrijding Owerschrijding Owverschrijding

Ra ngeemu nﬂels Ontvangerpunt LEtmaal LDag LAvond LNacht dag avond nacht
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Processen
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Nieuw modelleringsprotocol 2.1

ProRail

Modelleringsprotocol‘ 2.1

Geluid op Emp!acemenren

Wan .




Nieuw modelleringsprotocol

wat blijft

bronnen “laag” en “hoog”
bundeling van sporen

wissels individueel in model

op- en aflopende bedrijfsduur

foutmarge voldoet aan HMRI'99

wat verandert

basis is functionele beschrijving
I.p.v. RBS

standaardbijdragen i.p.v. totale
geluidsbelasting

100 dB(A) per oktaaf

snelheid 20 km/uur

altijd een bak

altijd éen seconde

alles in dagperiode

bredere bundels

Cb wissels statistisch benaderd




Nieuw resultaat

Modelleringsrapport
beschrijft het rekenmodel

(geen akoestisch rapport)

TECHNISCH AKOESTISCH ONDERZOEK

1. Akoestische beschrijving (2 lnvoertabeuen Voor DGM)

perronA tankplaat optrekgebied

perronA tankplaat optrekgebied
perronA tankplaat optrekgebied

perronA  tankplaat optrekgebied
perronA  tankplaat optrekgebied
perronA  tankplaat optrekgebied




Ende

vragen?




