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Inhoud

� Het Dynamisch Geluidsmodel (DGM)
▫ Hoe werkt het?
▫ Wat kun je er mee?

� DGM verlangt andere wijze van modelleren, dus nieuw

Modelleringsprotocol. Wat is er anders?

totaal 20 sheets
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korte uitleg werking DGM 
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korte uitleg werking DGM 
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korte uitleg werking DGM 
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Workflow van het DGM
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Activiteiten op emplacement

geluidsniveaus

pas activiteiten aan
of

neem maatregelen

Activiteiten passend binnen vergunning
of

Geoptimaliseerd gebruik van een emplacement 

berekeningen

DGM



korte uitleg werking DGM 

Model voor DGM: DGM:

1 bak schaalt resultaat op 10*log(aantal bakken)

1 vast spectrum schaalt het resultaat op basis van het juiste spectrum

alleen dagperiode schaalt het resultaat naar andere perioden

1 tijdsduur /snelheid schaalt het resultaat op 10*log(juiste tijdsduur)

Dit is de basis van het DGM
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DGM 2.0 – de software
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DGM 2.0 – de software
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DGM 2.0 – de software
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DGM 2.0 – de software
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belangrijke
bijdrage



DGM 2.0 – de software
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helpen SSCS?



DGM 2.0 – de software
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DGM 2.0 – de software
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belangrijke
bijdrage



DGM 2.0 – de software
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wijzig proces



DGM 2.0 – de software
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Nieuw modelleringsprotocol 2.1
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Nieuw modelleringsprotocol

wat blijft

� bronnen “laag” en “hoog”

� bundeling van sporen

� wissels individueel in model

� op- en aflopende bedrijfsduur

� foutmarge voldoet aan HMRI’99
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wat verandert

� basis is functionele beschrijving

i.p.v. RBS

� standaardbijdragen i.p.v. totale

geluidsbelasting

� 100 dB(A) per oktaaf

� snelheid 20 km/uur

� altijd één bak

� altijd één seconde

� alles in dagperiode

� bredere bundels

� Cb wissels statistisch benaderd



Nieuw resultaat
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1. Modelleringsrapport

beschrijft het rekenmodel

(geen akoestisch rapport)

1. Akoestische beschrijving (2 invoertabellen voor DGM)
SB RB perronA tankplaat op1 hoog optrekgebied 5.8 4.9 -4 -4.6 -4.9 -7.5 -11.6 -21.1 -48.4

SB RB perronA tankplaat op2 hoog optrekgebied 5.4 4.6 -3.9 -4.6 -4.3 -6.3 -9.7 -18.6 -47.5

SB RB perronA tankplaat op4 hoog optrekgebied 8.5 7.2 -0.7 -1.5 -2.2 -2.9 -4.3 -9.2 -24.5

SB RB perronA tankplaat op1 laag optrekgebied 5.8 4.9 -4 -4.6 -4.9 -7.5 -11.6 -21.1 -48.4

SB RB perronA tankplaat op2 laag optrekgebied 5.4 4.6 -3.9 -4.6 -4.3 -6.3 -9.7 -18.6 -47.5

SB RB perronA tankplaat op4 laag optrekgebied 8.5 7.2 -0.7 -1.5 -2.2 -2.9 -4.3 -9.2 -24.5



Einde
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vragen?


